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	TABLEAU DES LIAISONS
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	Saint Louis
	
	
	APPROCHE GLOBALE DES MECANISMES ET DES LIAISONS
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Nom de la liaison
	d° de lib
	Schéma plan
	Schéma perspective (+ axes )
	Exemple de contact
	Exemple de réalisation
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	Systèmes de bridage de pièces cylindriques
(exemple Vé réglable)

Le contact entre les plans du vé et la pièce cylindrique à usiner est un contact linéique.
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