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	Saint Louis
	
	
	APPROCHE GLOBALE DES MECANISMES ET DES LIAISONS



	Nom de la liaison
	d° de lib
	Schéma plan
	Schéma perspective (+ axes)
	Exemple de contact
	Exemple de réalisation

	PIVOT
	d’axe
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	Vélo tout terrain :

Liaison pivot entre

· La roue arrière et le bras oscillant

· La roue avant et la fourche

· Le pédalier et le cadre

· La fourche et le cadre

· Le bras oscillant et le cadre
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	GLISSIERE
	d’axe
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	Guidages linéaires :

Utilisés pour des machines industrielles.
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