LIAISON COMPLETE

FAST relatif à la décomposition fonctionnelle de la fonction de service : "Lier complètement le solide 1 (S1) au solide 2 (S2)".


( CdCF partiel :

	Fonctions


	Critères
	Niveaux
	Flexibilité

	FT1 : Positionner de façon stable le pignon  par rapport à l'axe.


	Positionner :

Précision du positionnement

De façon stable :

Unicité de la mise en position

Répétabilité de la mise en position
	Écart de position : 

+/- 0.2 mm

Écart angulaire :

+/- 0,5°

Laisser possibilité de réglage angulaire avant le maintien en position


	Aucune

Aucune



	FT2 : Transmettre les actions mécaniques entre l'axe et le pignon.


	Transmettre :

Actions mécaniques transmissibles

Supporter les autres actions mécaniques :

Durée de vie


	Moment selon l'axe du pignon (voir dossier technique)

60000 h (durée de vie du mécanisme)
	+50%

+ 10000 h

	FC1 : S'adapter au milieu environnant.


	Résister :

Aux attaques chimiques

Aux chocs mécaniques

Respecter :

Encombrement

Sécurité

Durée de vie

Entretien, maintenance
	Dans limites de la solution existante

Normes

60000 h (durée de vie du mécanisme)

Solution démontable
	Aucune

Aucune

+ 10000 h

Aucune





S.C. pour la


liaison entre l'arbre de sortie réducteur et le bras d'entraînement
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Structure de la liaison complète








�HYPERLINK "FT12_TP_découverte.SLDASM"��S.C. pour la


liaison entre l'arbre de sortie réducteur et le bras d'entraînement�








�HYPERLINK "FT11_TP_découverte.SLDASM"��S.C. pour la


liaison entre l'arbre de sortie réducteur et le bras d'entraînement�





FT12





Maintenir en position S1 par rapport à S2





FT2





Transmettre les actions mécaniques entre S1 et S2





FT11





Positionner S1 par rapport à S2





FT1





Positionner de façon stable S1 par rapport à S2





FP1





Lier complètement le solide 1 et le solide2
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